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Abstract 

DE 19810768 A UPAB: 19991020 

NOVELTY - Office chair with backrest and seat supports has sliding axle, 
swivel axles, compression spring and elongated hole guides. 
DETAILED DESCRIPTION - The backrest support (5) and seat support (6) 
are swivel mounted on a horizontal axle on a fixed chair-support (3), with 
a synchronized tilt adjustment. The supports operate with increasing tilt 
against the increasing restoring force of a helical compression spring (8) 
positioned beneath the seat support. The backrest support is linked by a 
first swivel axle (10) to the rear part of the chair-support and has a 
rigid turning-arm (11) linked by a second swivel axle (12) to the rear 
part of the seat support. The front part of the seat support and of the 
fixed chair support are joined y a third swivel axle. One of the three 
swivel axles acts as a sliding axie (13) movabiy mounted in elongated hole 
guides as radial cams (14) in the fixed chair support. 
USE - As office chair, especially swivel chair, with synchronized tilt 
adjustment. 

ADVANTAGE - The triple axled synchronized mechanism is economical and 
provides dynamic sitting. 

DESCRIPTION OF DRAWING(S) - The drawing shows a side view of the 
synchronized mechanism with the backrest support in a forward backrest 



position. 
Chair support 3 
Backrest support 5 
Seat support 6 
Compression spring 8 
Swivel axles 10,12 
Sliding axle 13 
Radial cam 14 
Dwg.1/2 
Accession Number 
1999-509696 [43] 
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Die f olgenden Angaben sind den vom Anm 

(§) Biirostuhl mit Synchronmechanik 

@ Die Erfindung betrifft einen Biirostuhl mit einer drei- 
achsigen Synchronmechanik und es wird vorgeschlagen, 
die bei solchen Synchronmechniken erforderliche Schie- 
beachse am vorderen Teil des Sitzflachentragers anzuord- 
nen und die Schiebeachse in speziellen Langloch-Steuer- 
kurven des Stuhltragers zu fuhren, derart, daG in Kombi- 
nation mit dem an dam Sitzflachentrager angelenkten 
RuckenlehnentrSger ein basse res dynamisches Sitzen auf 
dem Biirostuhl moglich ist. 
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Beschreibung 

Die Erfindung betrifft einen BUrostuhl, bevorzugt in der 
Ausfiihrung als Drehstuhl, mil einem Ruckenlehnentrager 
und einem Sitzflachentrager, die beide an einem ortsfest ge- 
haltenen Stuhltrager um jeweils eine horizontale Achse in 
Abhangigkeit voneinander schwenkbar gelagert sind (soge- 
"hannte synchrone Neigungsverstellung) und die mit zuneh- 
mender Neigung gegen die zunehmende RUckstellkraft ei- 
ner Schraubendruckfeder arbeiten, die unterhalb des Sitzfla- 
chentragers angeotdnet ist, wobei der Riickenlehnentrager 
mittels einer L. Schwenkachse am riickwartigen Teil des 
ortsfesten Stuhltragers angelenkt ist und einen starr ange- 
bauten Lenkarm aufweist, der mittels einer 2. Schwenk- 
achse am riickwartigen Teil des Sitzflachentragers angelenkt 
ist, und wobei der jeweils vordere Teil des Sitzflachentra- 
gers und des ortsfesten Stuhltragers mittels einer 3. 
Schwenkachse miteinander verbunden sind und die 
Schwenkbewegung aller drei Schwenkachsen dadurch er- 
moglicht ist, daB eine der drei Schwenkachsen eine Schiebe- 
achse ist, die in Langlochfuhrungen verschiebbar gelagert 
ist. 

Biirostiihle mit nur drei Schwenkachsen der Synchronme- 
chanik und dem besonderen Merkmal, daB der Ruckenleh- 
nentrager sowohl mit dem ortsfesten Stuhltrager als auch 
mit dem Sitzflachentrager verbunden ist, sind aus der 
DE44 39 290 A 1 bekannt. Sie sind kostengunstiger herzu- 
stellen als solche Systeme, die fur die Synchronvcrstellung 
der Ruckenlehne und der Sitzflache mehr als drei Schwenk- 
achsen benotigen. 

Fiir die Funktionsfahigkeit der dreiachsigen Synchronnie- 
chaniken ist es grundsatzlich erforderlich, mindestens eine 
der drei Schwenkachsen als Schiebeacb.se auszufuhren. Bei 
dem in der DE 44 39 290 Al dargestellten Ausfuhrungsbei- 
spiel ist die vorgenannte 1. Schwenkachse zwischen dem 
Riickenlehnentrager und dem ortsfesten Stuhltrager als 
Schiebeachse ausgeftihrt, was jedoch keine Auswirkungen 
und/oder Verbesserungen fiir das dynamische Sitzen auf ei- 
ner solchen Synchronmechanik hat. 

Fur ein dynamisches Sitzen wird neben der Synchronver- 
stellung der RUckenlehne und der Sitzflache angestrebt, daB 
die durch die Synchronmechanik bewirkte Neigungsverstel- 
lung der Sitzflache sich moglichst als eine Winkelverstel- 
lung der Sitzflache um eine theoretisch gedachte Querachse 
der Sitzflache darstellt, die sich annahemd mittig unter den 
GcsaBhockcrn des Sitzbenutzers befindet. Eine Neigungs- 
verstellung der Sitzflache nur um eine vordere Oder nur eine 
hintere Schwenkachse des Sitzflachentragers erfullt die Ide- 
alvorstellung des dynamischen Silzens auf einem solchen 
BUrostuhl nicht. 

Aufgabe der Erfindung ist es, bei einem BUrostuhl mit ei- 
ner kostengunstigen dreiachsigen Synchronmechanik eine 
deutliche Verbesserung des dynamischen Sitzens zu errei- 
chen. 

Geldst wird diese Aufgabe dadurch, daB bei einer drei- 
achsigen Synchronmechanik die Schiebeachse am vorderen 
Teil des Sitzflachentragers zwischen diesem und dem ortsfe- 
sten Stuhltrager angeordnet ist, wobei die Schiebeachse in 
Langlochfuhrungen gelagert ist, die in dem ortsfesten Stuhl- 
trager als Steuerkurven fur einen von vome unten nach hin- 
ten oben ansteigenden oder einen von vorne oben nach hin- 
ten unten abfaiienden Ver!>wiiebe»cg dsr Schiebeachse aus- 
gebildet sind. 

Die erfindungsgemaBen Langloch-Steuerkurven fiir den 
vorderen Teil des Sitzflachentragers in Kombination mit der 
Steuerbewegung, die der Lenkarm des Ruckenlehnenlragers 
auf den hinteren Teil des Sitzflachentragers ausubt, hat zur 
Folge, dafl mit einer entsprechenden konstruktiven Bemes- 



sung der Steuerkurven- und Lenkarm- Verhaltnisse bei der 
Synchronverstellung der Ruckenlehne und der Sitzflache 
eine Winkelverstellung der Sitzflache um eine theoretisch 
gedachte Querachse statlfindet, die in der gewUnschten 

5 Weise schon sehr genau mittig unter den GesaBhockern des 
Sitzbenutzers positioniert ist. Mit einer solchen Winkelver- 
stellbarkeit bzw. Neigungsverstellbarkeit der Sitzflache ist 
man trotz der kostengUnstigen dreiachsigen Fertigung der 
Synchronmechanik der Idealvorstellung des dynamischen 

10 Sitzens auf einer solchen Synchronmechanik schon einen 
wesentlichen Schritt naher. 

Die Lehre der Erfindung schlieBt ein, daB die erfindungs- 
gemaSe Synchronmechanik sowohl in der Weise gebaut 
werden kann, daB die Ruckenlehne und die Sitzflache eine 

15 gleichgerichtete Neigungsverstellung ausfuhren, als auch 
eine Bauweise moglich ist, bei der die Ruckenlehne und die 
Sitzflache eine einander entgegengesetzt gerichtete Nei- 
gungsverstellung ausfiihren. In dem ersten Fall sind die 
Langloch-Steuerkurven fur den vorderen Teil des Sitzfla- 

20 chentragers so zu wahlen, daB sie mit zunehmender Rucken- 
lehnenneigung einen abfaiienden Verschiebeweg der Schie- 
beachse in den Langloch-Steuerkurven bedingen, und fur 
den zweiten Fall ist eine Anordnung und Ausbildung der 
Langloch-Steuerkurven zu wahlen, die mit zunehmender 

25 Ruckenlehnenneigung einen ansteigenden Verschiebeweg 
der Schiebeachse in den Langloch-Steuerkurven bedingt, 
wie letzteres in dem nachfolgenden AusfUhrungsbeispiel 
dicser Erfindung anhand der Zeichnungen naher dargestellt 
ist. 

30 Die Lehre der Erfindung beinhaltet nach Anspruch 2 den 
Vorteil, daB das vordere Ende der Schraubendruckfeder di- 
rekt an der Schiebeachse angreifen kann, wobei das hintere 
Ende der Schraubendruckfeder an einem riickwartigen Teil 
des ortsfesten Stuhltragers angelenkt ist. Der direkte Angfiff 

35 der Schraubendruckfeder an der Schiebeachse fdrdert die 
Schnelligkeit der Ruckstellbewegung der Schiebeachse in 
ihren Langloch-Steuerkurven, wodurch die Synchronme- 
chanik insgesamt an Ruckstelldynamik gewinnt und schnel- 
len Gewichtsendastungen seitens des Sitzbenutzers besser 

40 folgen kann. Auch das ist ein Beitrag zur Verbesserung des 
dynamischen Sitzens auf einer erfindungsgemaBen Syn- 
chronmechanik. 

Es ist bekannt, bei Burostuhlen, deren Synchronmechanik 
gegen die RUckstellkraft einer Ruckstellfeder arbeitet, eine 

45 EinsteUvorrichtung vorzusehen, mittels der die Vorspan- 
nung der Ruckstellfeder geandert werden kann. Dadurch 
kann in bestimmten Grenzen die Federcharakteristik der 
Ruckstellfeder auf das jeweilige Gewicht des Sitzbenutzers 
eingestellt und auch das Dynamikverhalten der Sitzmecha- 

50 nik etwas angepaBt werden. Probleme treten jedoch dann 
auf, wenn der Sitzbenutzer versucht, wahrend einer Sitzbe- 
nutzung, in der die Ruckstellfeder bereits hinreichend durch 
eine Neigungsverstellposition des Sitzes belastet ist, Ein- 
stellungen und/oder Anpassungen der Federkraft vorzuneh- 

55 men, da dann die EinsteUvorrichtung nur auBerst schwer- 
gangig betatigt werden kann. Der Vorwurf der Nicht-Funkti- 
onsfahigkeit der EinsteUvorrichtung Uegl dann nahe. 

Um diesen Vorwurf zu vermeiden, ist bei einer vorteilhaf- 
ten Weiterentwicklung des erfindungsgemaBen Burostuhls 

60 nach Anspruch 3 vorgesehen, die Einstellbarkeit der Vor- 
spannkraft der Schraubendruckfeder (Ruckstellfeder) mit 
einer ausruckbaren Kupplung zu kombinieren, die gewahr- 
leistet, daB Einstellungen und/oder Anpaasungen der Vcr- 
spannkraft der Schraubendruckfeder nur im dereguliertcn 

65 Zustand der Schraubendruckfeder, d. h. bei einer in den 
Grenzen der Synchronmechanik weitestgehend endasteten 
Schraubendruckfeder vorgenommen werden konnen. 
Zu diesem Zweck ist nach der Lehre der Erfindung vorge- 
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sehen, daB sich das vordere Ende der Schraubendruckfeder 
an einem DruckteUer abstiitzt, der gegen ein an der Schiebe- 
achse befestigtes Drucklager rotierbar ist derart, daB der 
mittels eines Rotationsantriebs rotierte Druckteller uber An- 
Uufschragen zwischen den, Druckteller und dem Druckla- 
ger die Vorspannung der Schraubendruckfeder andert, und 
daB der Rotationsantrieb uber eine ausruckbare Kupplung 
mit einem manuellen Drehantrieb verbunden ist, der an dem 
ortsfesten Stuhltrager in einer ortsfesten Position gelagert 
isU in der die Kupplung nur dann eingeriickt ut, wenn sicti 
die Schiebeachse in ihrer vorderen Verschiebepos.tion be- 
findet, in der der Rotationsantrieb des DruckteUers sich ma- 
ximal dem ortsfesten manuellen Drehantneb genahert hat. 
Besonders einfach und kostengiinstig ist eine solche aus- 
riickbare Kupplung durch ein Winkelzahnradgetnebe gege- 
ben, das aus zwei ausriickbaren Zahnradem besteht (siehe 

A AuTder 4 DE 27 33 322 B2 ist bekannt, bei einem Biiro- 
stuhl mit einer Synchronmechanik parallel zu einer dort ver- 
wendeten Schraubendruckfeder eine Gasdruckfeder anzu- 
ordnen, wodurch die Federcharakteristiken beider Fedem 
addiert werden. Fur die vorliegende Erfindung wird nach 
irispruch 5 vorgeschlagen, diese Parallelschaltung emer 
SchSeniuckflder und einer Gasdruckfeder zu venven- 
den, wobei jedoch in auBerst platzsparender Bauweise die 
Gasdruckfeder koaxial in dem Innenraum der Schrauben- 
druckfeder positioniert ist und deren vorderes Ende nut der 
Sebeachse und deren hinteres Ende mit dem ruckvvarti- 
gen Teil des ortsfesten Stuhltragers zug- und druckfest ver- 
bunden ist, so daB eine handelsubliche Arretierung der Gas- 
druckfeder die jeweils aktueU vorhandene Neigung derRuk- 
kenlehne und der Sitzflache fixiert. 

Nachfolgend wird ein Ausfuhrungsbeispiel der Erfindung 
anhand der Zeichnungen naher beschrieben. Es zeigen: 

Fig 1 in vereinfachter DarsteUung die Seitenansicht einer 
erfindungsgemaBen Synchronmechanik mit dem Rucken- 
lehnentrager in der vorderen Ruckenlehnenposition, 

Fig. 2 die Synchronmechanik nach 

Fig. 1 mit dem Ruckenlehnentrager in der hinteren Ruk- 

kC Die h Se°stente Synchronmechanik, die im wesentlkhen 
spiegelsytnmetrisch zur Zeichenblattebene aufgebaut ist 
(d h die senkrechte Mittencbenc durch die Stuhliuechamk 
Eegt in der Zeichenblattebene) besteht aus: 

_ dem ortsfest gehaltencn Stuhltrager 3, der bei die- 
sem Ausfuhrungsbeispiel auf der Drehsaule eines 
Drehstuhls befestigt ist (siehe hierzu die eingezeich- 
nete Achse 4 der nichl-dargeslelllen Drehsaule) , 

- dem Ruckenlehnentrager 5, an dem iibhcherweise 
eine Ruckenlehne (nicht dargesteUt) befestigt ist, 

- dem Sitzflachentrager 6, der das Sitzfiachenteil 7 

- 3 imd der Schraubendruckfeder 8, in der koaxial eine 
Gasdruckfeder 9 angeordnet ist. 



Der Ruckenlehnentrager 5 ist miltels einer 1 Schwenk- 
achse 10 am riickwartigen Teil des ortsfesten Stuhltragers 3 
angelenkt und besitzt einen starr angebauten Lenkarm 11 
def mittels einer 2. Schwenkachse 12 am riickwartigen Teil t 
des Sitzflachentragers 6 angelenkt ist. 

a tyi vnrHP.ren Teil des Sitzflachentragers 6 ist die Schiebe- 
achse 13 fesi angeordnet. In konstruktiver Hmsicht ist es 
zweckmafiig, daB der vordere und der hintere leil des S.tz- 
fllhentragers durch zueinander parallel stehende Seiten- - 
platten des Sitzflachentragers gebildel sind, die sich (von 
vome auf den Stuhl in Richtung senkrecht auf die Rucken- 
lehne gesehen) rechts und links an dem ortsfesten Stuhltra- 



ger 3 vorbeierstrecken, so daB sowohl die Schiebeachse 13 
als auch die Schwenkachse 12 jeweils beidseitig in den par- 
allel zueinander stehenden Seitenplatten des Sitzflachentra- 
gers gelagert sind. 
5 Die Schiebeachse 13 ist in zwei deckungsgleichen Lang- 
loch-Steuerkurven 14 in den Seitenwanden des Stuhltragers 
3 gefuhrt Die Steuerkurven verlaufen bei dem dargesteUten 
Ausfuhrungsbeispiel von vome unten nach hinten oben an- 
steigend, so daB sich ein ansteigender Verschiebeweg der 
10 Schiebeachse 13 ergibt, wenn der Ruckenlehnentrager aus 
seiner vorderen Rucklehnenposition gemaB Fig. 1 in seine 
hintere RUckenlehnenposition gemaB Fig. 2 bewegt wird. 

Mit einer solche Bewegung zieht der Ruckenlehnentrager 
5 der mittels der Schwenkachse 12 an dem Sitzflachentra- 
15 ger 6 angelenkt ist, den Sitzflachentrager nach unten und ge- 
ringfugig nach hinten (vergl. Fig. 2), wobei sich zugleich 
der vordere Teil des Sitzflachentragers infolge der in den 
Langloch-Steuerkurven 14 gefUhrten Schiebeachse 13 nach 
oben und etwas nach hinten bewegt. Dadurch wird die ge- 
20 wiinschte Winkelverstellung bzw. NeigungsversteUung der 
Sitzflache urn eine theoretisch gedachte Q"™ hse * e ^ 
die in einer Position relativ genau unter den GesaBhockern 
eines Sitzbenutzers anzunehmen ist. 

Gleichzeitig mit dieser Verstellbewegung wird die 
25 Schraubendruckfeder 8 und die Gasdruckfeder 9 belastet, 
und der Kopf dieser koaxialen Federanordnurig wird nut der 
Schiebeachse 13 nach oben bewegt (vergl Big. 2) wodurch 
ein Winkelzahnradgetriebe auBer Eingnff kommt, das aus 
dem Zahnrad 15 des manuellen Drehantnebs 16 und dem 
30 Zahnrad 17 des rotierbaren DruckteUers 18 gebildet ist. 

An dem Druckteller 18 stiitzt sich die Schraubendruckfe- 
der 8 ab, und der Druckteller ist gegen das haubenforrruge 
Drucklager 19 rotierbar derart, daB uber die vereinfacht dar- 
gesteUten Anlaufschragen 20 zwischen dem DruckteUer und 
35 dem Drucklager die Vorspannung der Schraubendruckfeder 
8 eeandert werden kann. .... 

Diese Anderung der Schraubendruckfeder 8 ist ^jedoch 
nur mogUch, wenn sich die Synchronmechanik in der ver- 
steUposition gemaB Fig. 1 befindet, denn nur dann ist das 
40 Zahnrad 15 des manueUen Drehantriebs 16 im Eingnff mit 
dem Zahnrad 17 des rotierbaren DruckteUers 18. 

Die koaxial in der Schraubendruckfeder angeordnete 
Gasdruckfeder 9 erstreckt sich mit ihrem Kopfende in das 
haubenformige Drucklager 19 hinein und ist kopfseitig mi 
45 der Schiebeachse 13 zug- und druckfest verbunden Da. 
FuBende der Gasdruckfeder ist ebenfalls zug- und druckfest 
mit einem schwenkbaren FuBlager 21 verbunden, das im 
riickwartigen Teil des Stuhltragers befestigt ist. 

Zur Arretierung der Gasdruckfeder in ihrer jeweihgen 
50 VersteUposition besitzt diese in bekannter Weise einen Ven- 
tilbetatigungsstift 22, der durch das FuBlager 21 ^hindurch- 
gefiihrt ist und mittels einer in zwei Positionen (AufCu) ar- 
retierbaren Hebelanordnung 23/24 betatigbar ist, so daB die 
Synchronmechanik insgesamt durch Arretierung derGas- 
55 druckfeder in einer jeweils aktueU vorhandenen Ne lg ung 
der Ruckenlehne und der Sitzflache blockierbar ist. 



Patentanspruche 

1. Biirostuhl 

- mit einem Ruckenlehnentrager und einem Sitz- 
flachentrager, die beide an einem ortsfest gehalte- 
_-_ Stuhltra"er uni jewri Is eine horizontale Achse 
irAbha7igigkei7*voneinandc schwenkbar gela- 
gert sind (sogenannte synchrone Neigungsverstel- 
lung) und die mit zunehmender Neigung gegen 
die zunehmende Ruckstellkraft einer Schrauben- 
druckfeder arbeiten, die unterhalb des Sitzflachen- 
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tragers angeordnet ist, xien - 

- wobei der Riickenlehnentrager mittels einer 1. — ■ 

Schwenkachse am riickwartigen Teil des ortsfe- ffierzu 1 Seite(n) Zeichnungen 

sien Stuhltragers angelenkt ist und einen starr an- 

gebauten Lenkarm aufweist, der mittels einer 2. S 
Schwenkachse am riickwartigen Teil des Sitzfla- 
chentragers angelenkt ist, 

- und wobei der jeweils vordere Teil des Sitzfla- 
chentragers und des ortsfesten Stuhltragers mittels 
einer 3. Schwenkachse miteinander verbunden 10 
sind 

- und die Schwenkbewegung aller drei Schwenk- 
achsen dadurch ermoglicht ist, daB eine der drei 
Schwenkachsen eine Schiebeachse ist, die in 
Langlochfuhrungen verschiebbar gelagert ist, 15 
dadurch gekennzeichnet, 

- daB die Schiebeachse (13) am vorderen Teil des 
Sitzflachentragers (6) zwischen diesem und dem 
orlsfesten Sluhitrager (3) angeordnet ist, 

- wobei die Schiebeachse (13) in Langlochfuh- 20 
rungen gelagert ist, die in dem ortsfesten Stuhitra- 
ger (3) als Steuerkurven (14) fur einen von vorne 
unten nach hinten oben ansteigenden oder einen 
von vorne oben nach hinten unten abfallenden 
Verschiebeweg der Schiebeachse (13) ausgebildet 25 
sind. 

2. Biirostuhl nach Anspruch 1, 
dadurch gekennzeichnet, 

- daB an der Schiebeachse (13) das vordere Ende 
der Schraubendruckfeder (8) angreift, deren hinte- 30 
res Ende an einem riickwartigen Teil des ortsfe- 
sten Stuhltragers (3) angelenkt ist. 

3. Biirostuhl nach Anspruch 2, . 
dadurch gekennzeichnet, 

- daB sich das vordere Ende der Schraubendruck- 35 
feder (8) an einem Druckteller (18) abstutzt, der 
gegen ein an der Schiebeachse (13) befestigtos 
Drucklager (19) rotierbar ist derart, daB der mit- 
tels eines Rotationsantriebs rotierte Druckteller 
(18) iiber Anlaufschragen (20) zwischen dem 40 
Druckteller und dem Drucklager die Vorspannung 
der Schraubendruckfeder (8) andert, 

- und daB der Rotationsantrieb iiber eine aus- 
ruckbare Kupplung (IS, 17) mit einem manueUen 
Drehantrieb (16) verbunden ist, der an dem ortsfe- 45 
stcn Stuhitrager (3) in einer ortsfesten Position ge- 
lagert ist, in der die Kupplung nur dann eingeriickt 
ist, wenn sich die Schiebeachse (13) in ihrer vor- 
deren Verschiebeposition befindel, in der der Ro- 
tationsantrieb des Drucktellers sich maximal dem 50 
ortsfesten manueUen Drehantrieb genahert hat. 

4. Biirostuhl nach Anspruch 3, 
dadurch gekennzeichnet, 

- daB die ausriickbare Kupplung ein Winkelzahn- 
radgetriebe mit zwei ausriickbaren Zahnradern 55 
(15, 17) ist. 

5. Biirostuhl nach einem der vorgehenden Anspriiche, 
dadurch gekennzeichnet, 

- daB koaxial in der Schraubendruckfeder (8) 
eine Gasdruckfeder (9) angeordnet ist, die die 60 
Wirkung der Schraubendruckfeder unterstutzt und 
deren vorderes Ende mit der Schiebeachse (13) 
und deren hinieres Ende mit dem riickwariigcii 
Teil des ortsfesten Stuhltragers (3) zug- und 
druckfest verbunden ist, 65 

- so daB eine handelsubliche Arretierung der 
Gasdruckfeder (9) die jeweils aktuell vorhandene 
Neigung der Ruckenlehne und der Sitzflache fi- 
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